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Allgemeines

Die Controller besitzen eine integrierte SPS, Feldbus-
systeme und Mehrachsregelung mit maximal 11 geregelten
Achsen (max. 3 mit + 10 V und max. 8 mit CAN-Bus).
Ingesamt kdnnen bis zu 64 Achsen Uber den CAN-Bus
gesteuert werden (ohne Feedback). Zuséatzliche Ein- und
Ausgénge ermdglichen mehrere CAN REMOTE I/Os mit bis
zu 64 Ein- oder Ausgéngen pro Knoten und bis zu 64
Knotenadressen.

Die einheitliche Programmierumgebung CoDeSys lduft parallel
zur Multiachsregelung und bietet volle Transparenz auf alle
Parameter. Die Parametrisierungaller 11 Achsen erfolgt durch
ein PC-Tool und bietet menugefihrt viel Komfort fir die
Einstellung der gewohnten Parameter an.

Die Standard-Programmierumgebung nach IEC 61131-3
beinhaltet eine Bibliothek mit fertigen, sehr méachtigen
Technologiefunktionen zur Terminalprogrammierung und zur
Bewegungsautomatisierung.

Bis zu flinf verschiedene Kommunikationskanéle sind mdglich,
wobei eine Schnittstelle alle géngigen Feldbussysteme
(PROFIBUS-DP, DeviceNget,...) moglich macht.

Die Feldbusmodule sind jederzeit nachriistbar bzw. aus-
tauschbar, ohne dass das SPS-Programm veréndert werden
muss.

Die MotionPLC’s unterscheiden sich nur in den Aus-
fihrungen (siehe weiter unten).

Eigenschaften der MotionPLC’s

GEL 824x

e - RAM: 1 MByte insgesamt
- NVRAM: 8 kByte insgesamt
- Flash: 1 MByte insgesamt

- freier Speicherplatz fir SPS Anwendungen:
256 kByte
¢ 2 CAN-Bus-Schnittstellen (Servoumrichter,
CAN REMOTE I/0-Modul)
e 2 Asynchrone Schnittstellen
(eine wahlweise RS 232 oder RS 485 und RS 422)
* Hohe Stdrsicherheit durch galvanisch getrennte
digitale und analoge Ein- und Ausgéange
¢ 3 Gebereingénge (SSI, Inkremental, 5V / 24 V)
* Kurze Projektierzeiten durch fertige Funktionsblécke
und vorkonfigurierte Ein- und Ausgénge

GEL 8240 GEL 8241 GEL 8245 GEL 8246
LCD und Tastatur ja ja nein nein
Digitale Eingange 22 30 22 30
Digitale Ausgange 15 15 15 15
Analoge Eingange 1 3 1 3
PT 100 Eingange 0 4 0 4
Analoge Ausgange 3 3 3 3
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GEL 8240/8241(Einbaugerat)
Tastatur und Riickansicht

Tastatur

CASNCNCNCKCRCNC)

Riickansicht

Funktionstasten (Zuordnung abhangig vom aktuellen Fenster)

Numerische Tasten
Men(tasten
Werteingabe [6schen
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Eingabe/Funktion abbrechen; zur ndchsthéheren Meniiebene zurlickkehren

Eingabe bestéatigen
Auswahltaten
Scrolltasten

42 x 39 mm

Die Beschriftung der Tastenblécke ®und ® sowie das Firmenlogo kénnen durch Verwendung
eigener Einschubstreifen an die Anwendung angepasst werden.
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170 x 19 mm
(BxH)

170 x 19 mm
(BxH)
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GEL 8245/8246 (Hutschienenmontage)
Vorder- und Riickansicht

Riickansicht

Vorderansicht
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Technische Daten

GEL 8240/8245 | GEL 8241/8246

Versorgungsspannung

19..30V DC

Stromaufnahme

max. 1 A (je nach Schnittstellenausbau)

Schnittstellen

(Regeln, Steuern, Synchronisieren)

Serielle zwei RS 232 C, eine nutzbar als RS 232 C, RS 422 oder RS 485
(Kommunikation oder Programmierung) einstellbare Baudrate
CAN-Bus zwei (CANopen und CANIink)

Erweiterungssteckplatz
(Kommunikation)

Optional fir ein Feldbusmodul: PROFIBUS-DP, InterBus-S, DeviceNet und
weitere Méglichkeiten auf Anfrage

Encoder-Eingédnge (Istwerteingange)

Z&hl-Eingange

3 inkrementale oder absolute (5 V, 24 V, SSI) frei kombinierbar

Eingangsfrequenz

max. 200 kHz

Belastbarkeit der Geberversorgung

24V, 900 mA / 5V, 600 mA in Summe

Eingénge (galvanisch getrennt)

Digitale-Eingénge

22 x 24 V, Zustandsanzeige Uber
grine LED

30 x 24 V, Zustandsanzeige Uber
grine LED

Analoge-Eingdnge (max. 10 Bit Auflésung)

1, wahlweise umschaltbar 3, wahlweise umschaltbar (0 ... 10 V
(0...10 V oder 0 ... 20 mA) oder 0 ... 20 mA)

PT100-Eingénge

- 4 (-40 °C ... + 350°C)

Ausgange (galvanisch getrennt)

Digitale-Ausgéange

9x24V,30 mA
6 x 24 V, 500 mA
Zustandsanzeige Uber rote LED

Analoge-Ausgénge

3xx10V,I __ = 10 mA, Auflésung 2 mV

Klimatische Anwendungsklassen (KWF)

nach DIN 40040

Arbeitstemperaturbereich 0°... +50°C
Betriebstemperaturbereich -20°C ... +50°C
Lagertemperaturbereich -20°C ... +70°C

relative Luftfeuchte

bis 95%, keine Betauung

EMV (bei Beachtung der Aufbauvorschriften)

Stéraussendung

DIN EN 50081-2

Storfestigkeit

DIN EN 61000-6-2

Alle Geréte entsprechen der EU-Richtlinie EMV 89/336/EWG und tragen das CE-Zeichen.

Anzeige (nur GEL 8240/8241)

Display LC-Display mit 64 x 240 Pixel mit LED-Hintergrundbeleuchtung

sichtbare Flache 133 mm x 39 mm

Gehéuse

Material Stahlblech, verzinkt

Frontplatte Aluminium mit Kantenschutz

Gewicht ca. 1,7 kg

Schutzart nach DIN 40050 GEL 8240/8241 GEL 8245/8246

Frontseite IP 65

Ruckseite IP 20 P20
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Anschlussbelegung

inkrementaler
oder

SSI-Geber

(Achse 1)

N

Peripherie
L +24V DG . ................................. m .....
- . : Yoo & }»Ana\og-angang 1
T o003 }»Ana\og-singang 2
N
:j Yoo, )»Ana\ogrEinganQS
=] Frioa
S
X S
] X o g
= X Wgﬂ,_l B
= 2= =
= >z
Y )
( =
E -
‘® .. / "
> H H > H H S H H Erdungsanschliisse
(%i H H H ?l'i H H H %i H H H mit 6.3 Flachstecker
Klemmleiste E1, E2, E3 Klemmleiste C2
(Istwert-Eingange fir Achse 1, 2 oder 3) (CAN-Bus)
. GND [
E1 5V 24V SSI Funktion CAN1 H |
GND (E) | B t+ |GND-Geber | GND-Geber |GND-Geber|von Klemmleiste V CAN1_L L&
+5V DC Out Z |Versorgung *| von Klemmleiste V 8ﬁ“§—E —
+24 V DC Out E 5 Versorgung™* von Klemmleiste V -
CLK_SSI+ ) Takt SSI
CLK_SSI- ol Takt SSI E3 Cc2
INCR_1+/Data_SSI+ > |Spur 1 Spur 1 Daten 0°, Zahler, Daten e G141 ‘2_
INCR_1-/Data_SSI- | I *1|Spur 1 Daten @)
INCR_2+ | || @ |Spur 2 Spur 2 90°, Richtung, Daten ﬂMM AMMMMM
INCR_2- | ]| ®|Spur 2 /
INCR_N+ | ][z |N N Referenz fein CT:Ar';‘niniCrAr':‘z
INCR_N- z[N erminierting

* von Klemmleiste V (Ug) intern auf 5 V geregelt

**direkt von Klemmleiste V (Ug)
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Anschlussbelegung

Klemmleiste 11, 12, 13 und 14 (Digital-Eingénge)

/12 . . Klemmleiste V

H 12 13 @ 13/14 Signal Funktion . . (Versorgung 24 V)
11 L2 113 L4 | [ - |GND Optokopplerversorgung4—3:_frrt],tulr‘]r(]jt(_fr:e'nander
11.0/12.0/13.0/14.0 o|Eingang *
1.1/12.1/13.1/14.1 | ] ~|Eingang . GND (E) [
M.2/12.2/13.2/14.2 »|Eingang * GND | ]| =
1.3/12.3/13.3/14.3 «|Eingang * 24 v DC | | 5°
11.4/12.4/13.4/14.4 > Eingang * 24V DC (E) E D‘“
1.5/12.5/13.5/14.5 | ]| <[Eingang *

12.6/13.6/14.6 | M |Eingang *

12.7/13.7/14.7 | M| ~|Eingang *, SPS RUN fiir 13.7 Ug = Logikversorgung

Ug = Encoderversorgung

gilt zusatzlich fur * Belegung (Start, Stopp) wird durch gewéhite
GEL 8241/GEL 8246  Technologiefunktion vorgegeben und ist

jederzeit anpassbar.

Klemmleiste 15 (Analog-Eingang)

Klemmleiste 16 (Analog-Eingang)

PT 100-Eingénge (-40 ... + 350 ° C) (0..+20mAoder0 ...+ 10 V)
Position der Steckbriicke fiir
I5 |Signal | Funktion 16 [Signal| Funktion

Analog-In- E —|AE 1.4 GND Analog-In- @ +|AETA Analog - Str°_m Spannung
Analog-In+ £[AE1.4 | Analog | Analog-In+ # |AE1.1 [ Analog + Mliese
Analog-In- | ]\ [AE15 | GND Analog-in- | [W] » [AE1.2 |Analog - A3l 5500

Y|AE 1.5 Analog ¥ |AE1.2 | Analog +

- |AE 1.6 GND ® |AE1.3 |Analog -

?|AE 1.6 Analog ¥ |AE1.3 | Analog + Auslieferungszustand: Strom

| -|AE1.7 | GND
F|AE1.7 | Analog

grau hinterlegt
gilt nur fir GEL 8241/8246

Klemmleiste Q1, Q2,

(Ausgéange fur Achse 1, 2 oder 3)

Qi Q2 Q3

1Q1 1Q2 LaQs
Q10- /Q20- /Q30-
Q10+/ Q20+ / Q30+

24V DCIn/24VDCIn/24VDCIn

Q1.0 /Q2.0 /Q3.0
Q1.1 /Q2.1 / Q3.1
Q1.2/Q22 /Q8.2
Q1.3 /Q2.3 /Q8.3
Q1.4 /Q24 /Q3.4

Stecker C1
(9-poliger D-Subminiaturstecker)

Q3

gygﬁ Signal Funktion

| - |GND Treiber
o|Analogausgang 1,2, 3|0V

] —[Analogausgang 1,2, 3|+ 10V
N |Versorgung Treiber
w|Ausgang 30 mA *
+|Ausgang 30 mA *

| o Ausgang 30 mA *

E | Ausgang 500 mA

| ~|Ausgang 500 mA

O lenp(0)
Tx-
** 0 TxD
s - Rx- & 0, TxD g g
z Tx+ fl 3 RxD[S [3

- o| Rx+ 3 M| RxD

O

C1 Terminierung COM1/

* Belegung (Start, Stopp) wird durch gewahlte
Technologiefunktion vorgegeben und ist
jederzeit angepassbar.

** Klemmleiste Q1/Q2/Q3
nicht untereinander
verbunden

*** Klemmleiste Q1/Q2/Q3
untereinander verbunden

RS 422 / RS 485
ON_ =t

B o
LJ

6

Lenord +Bauer

DS21-824x(03.05)




SPS-Programmierumgebung

Die Norm IEC 61131-3 ist ein internationaler Standard fiir
Programmiersprachen von speicherprogrammierbaren
Steuerungen. Die in CoDeSys realisierten Programmier-
sprachen sind konform zu den Anforderungen der Norm.
Die Sprachen sind frei mischbar und zum Teil
konvertierbar.
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SPS-Programmierumgebung

Anweisungsliste (AWL)

Eine (AWL) besteht aus einer Folge von Anweisungen.
Jede Anweisung beginnt in einer neuen Zeile. Sie
beinhaltet einen Operator und - je nach Art der Operation -
einen oder mehrere durch Kommata abgetrennte
Operanden.

Kontaktplan (KOP)

Der Kontaktplan ist eine graphisch orientierte
Programmiersprache, die dem Prinzip einer elektrischen
Schaltung angenéhert ist.

Er besteht aus einer Folge von Netzwerken. Ein Netzwerk
wird auf der linken und rechten Seite von je einer verti-
kalen Stromleitung begrenzt. Dazwischen befindet sich
ein Schaltplan aus Kontakten, Spulen und Verbindungs-
linien.

Funktionsplan (FUP)

Der Funktionsplan ist eine ebenfalls graphisch orientierte
Programmiersprache. Er arbeitet zeilenweise mit einer
Liste von Netzwerken, wobei jedes Netzwerk eine Struktur
enthalt, die jeweils einen logischen bzw. arithmetischen
Ausdruck, den Aufruf eines Funktionsblocks, einen Sprung
oder eine Return-Anweisung darstellt.

Strukturierter Text (ST)

Der Strukturierte Text besteht aus einer Reihe von
Anweisungen, die -wie in Hochsprachen- bedingt
("IF..THEN..ELSE”) oder in Schleifen (WHILE..DO)
ausgefiihrt werden kdnnen.

Ablaufsprache (AS)

Die Ablaufsprache ist eine graphisch orientierte Sprache,
die es ermdglicht, die zeitliche Abfolge verschiedener
Aktionen innerhalb eines Programms zu beschreiben.

Freigraphischer Funktionsplaneditor (CFC)
Der wesentliche Unterschied zum FUP ist die freie
Plazierung der Funktionsblécke. CFC ist eine sinnvolle
Erweiterung der IEC 61131-3 Norm.

Lenord +Bauer 7



Bediensoftware

Technologiefunktion Kurvenscheibe

e Kurvenwechsel ohne Ristzeiten

e Ruckbegrenzte Bewegungen durch harmonische
und zykloidische Kurvenverldufe

e Ein- und Auskuppeln der Folgeachse

e Virtuelle Masterfunktion:
Erlaubt das Verfahren des Kurvenantriebs
ohne die Leitachse

e Dynamische Anpassung der Kurvenform:
Strecken, Stauchen usw.

BB2100K

—

CodeSys

> | (EC61131-1)

» | GEL 8240.lib

LD2000.exe

—» | (Inbetriebnahme)

Im Lieferumfang enthalten.

Windows
95/98/NT

COM1/2/3, TCP/IP,
Modem

X21

GEL 824_

Auf unserer Hompage www.lenord.de finden Sie :

Kurven- und Parametriereditor

BB2100K zum Bedienen und

Beobachten des Servoumrichters LD 2000
mit Kurvenscheiben-Modul oder der
MotionPLC

Inbetriebnahme-Software fir
Servoumrichter LogiDrive LD 2000

bb2100k.exe

1d2000.exe

Bediensoftware BB2100K (Kurveneditor)

Mit der Bediensoftware BB2100K werden die bendtigten
Kurvenverldufe am PC definiert. Der PC ist Uber die serielle
Schnittstelle mit der MotionPLC verbunden. Von diesem
Programm aus kann auch der Parametereditor fir den
Servoumrichter LD 2000 gestartet werden.

Weitere Programm-Eigenschaften:

— Systemparameter-Editor
— Oszilloskop-Funktion

— definieren von Bereichssignalen mit der Maus

([ mrveenedios “soname iy
Catmi [rire Exgeuchalan

Eureanshschnit A vl
A e B it Sagilpaaisos & [Ine. | -t
[Crerz | e I L
Porw ra Shatpesokes fe_giw_a] |
v ~a
T 5 Esdsstien s e | 2R
= comatt | E8  esdosinspeo) [0
¥=0 ra Enddgoshe, [v_piv o] |1
2| <] == &] - | t'"'d-'l Hraph | Emfboschl [a gy @] |

— Individuelle Gestaltung durch freie Editierung
der im Programm dargestellten Texte

— Hilfsmittel zur Kurvenanalyse (Position, Geschwindig-
keit, Beschleunigung und Drehmoment)

— Grafisch unterstitzte Parametrisierung
spezieller Anwendungen (z. B. Rotierendes Messer und
Fliegende Sage)

P ea PP
e e -0

LR ] = PRI 8F1
Aty - 211104 57w

8 Lenord +Bauer

DS21-824x(03.05)



Applikationsbeispiel

Klebeauftrag auf eine Autotiir

Eine Klebstoffdlise wird mit der Hilfe eines Dreiachsportal, ausgestattet mit Servoantrieben und Servoverstérkern,
durch die MotionPLC so angesteuert, dass im dreidimensionalem Raum eine Bahn verfahren wird, die zuvor durch
einige wenige markante Raumpunkte im Tech-In-Verfahren festgelegt wurde.

Die Kommunikationsverbindung der Steuerungskomponenten

GEL 824_ d00RE pe
0 o
COM 2 (RS 232)
CAN CAN

| KRN

o
=
G

LD 2000 LD 2000 EEE LD 2000

d
J MLLE

o
[T

Das PC-Werkzeug zum Erfassen der Bahndaten (Beispiel)

: e o "Iln Ll -u—- —nnnl o I :l
=il == = i =
I e e T
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S - e i u:.!__mm
w3 R == e T
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MaBbild GEL 8240/8241 (Einbaugerat),
Schalttafelausschnitt

MaBbild GEL 8240/8241

112,5

20,8

‘ 112,5
|
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40
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Schalttafelausschnitt

175

=t

165
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MaBbild GEL 8245/8246
(Hutschienenmontage)

MaBbild GEL 8245/8246

h_.
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@ oder @ alternativ
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Bestellangaben

Anbindungsrahmen GK 2063
(fir senkrechten Kabelabgang)
1] L]
o e} o o
©
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2 Sof fo o | 8
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o o §
o o o ‘ -
8 10
152 ”J‘LJ
o o O o O o O o
o o o o o o o o o o o o 8
160
Typenschliissel
0 |LC-Display
1 |LC-Display und zusétzlichen Eingange
5 |ohne LC-Display fiir die Hutschienenmontage
6 |ohne LC-Display fiir die Hutschienenmontage und zusétzlichen Eingangen
824 | _
Zubehor (im Lieferumfang enthalten)
Artikel-Nr. Beschreibung 8240 | 8241 | 8245 | 8246
GEL 89042 Gegensteckersatz X X
GEL 89043 Gegensteckersatz X X
14 Sechskantschrauben M3 x 10, 14 Kabelbride,
BG 4622 2 Erdungsklemmen, 14 Zahnscheiben, X X X X
BG 4623 6 Sechslfantschrauben M4, 6 Unterlegscheiben X X
6 Federringe, 2 Erdungsklemmen
BG 4624 2 Befestllgungswmkel, 6 Sechskantschrauben M3 x 6 X X
6 Federringe, 2 Erdungsklemmen
CD LD 100 CD-ROM fur GEL 8240 X X X X

Zubehor (Optional)

GEL 89022 Verbindungskabel RS 232 C vom PC
zum MotionPLC

GEL 89130 Feldbusmodul (PROFIBUS-DP)

GEL 89131 Feldbusmodul (InterBus-S)

GEL 89132 Feldbusmodul (DeviceNet)

GEL 89133 Feldbusmodul (Ethernet)

GK 2063 Anbindungsrahmen:
6 Sechskantschrauben M3 x 10

6 Zahnscheiben Technische Anderungen und Druckfehler vorbehalten.
DS11-824X Handbuch GEL 824X Die aktuellste Version finden Sie im Internet unter www.lenord.de.
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